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Analiza los sistemas lineales de control en el dominio temporal y el dominio de la frecuencia aplicando los
conceptos fundamentales con alto sentido critico y de responsabilidad.

UNIDADES DE COMPETENCIA

NUCLEOS TEMATICOS

ESTRATEGIAS

Establece los modelos matematicos
y representaciones de sistemas
dindmicos lineales invariantes en el
tiempo, en el dominio del tiempo y
de la frecuencia para andlisis de
sistemas lineales.

Modelos matematicos para la
representacion de sistemas dinamicos

lineales: Definicion de Transformada de
Laplace. Funciones singulares.
Propiedades de la Transformada de

Laplace. Definiciones y nociones basicas de
las ecuaciones diferenciales. Resolucién de
problemas aplicando transformada de
Laplace. Numeros complejos. Expresiones
con numeros complejos. Funciones de
variables complejas.

Analiza los comportamientos
cualitativos fundamentales de los
sistemas lineales invariantes en el
tiempo, en términos de la solucion
asociadas a sus modelos

Comportamiento de los  sistemas
lineales: Descripcion Entrada/Salida.
Respuesta  impulsiva. Funcion  de
transferencia. Definiciébn. Concepto de

Estado de un sistema. Descripcién en

temporales y frecuenciales para|variables de estado de un sistema

analisis de sistemas lineales. lineal, invariante, causal, parametros
concentrados. Deterministico. Relacion
entre la funciébn de transferencia y la
descripcibn en espacio de Estado,
Ejemplos.

Establece las fortalezas y | Estabilidad de los sistemas lineales:

debilidades de los distintos métodos | Concepto  de  estabilidad, estabilidad

para estudiar la estabilidad de loso
sistemas lineales de control en el
dominio temporal y frecuencial.

asintoética, estabilidad exponencial, Teorema
de Estabilidad de Lyapunov, Primer método.
Uso de la forma Canédnica de Jordan.
Estabilidad por el Método de Routh-Hurwitz.
Estabilidad por el Método de Lyapunov,
Funciones de Lyapunov.

Segundo Método de Lyapunov.

- Disertacién

- Encuentro de saberes

- Demostracion

- Ejemplificacion

- Busqueda de Informacion
- Conversatorio

- Discusién

- Lluvia de Ideas
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