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UNIDAD CURRICULAR 
TRIMESTRE CÓDIGO PRELACIÓN 

UNIDADES 
CRÉDITO 

CONTROL I 
VIII FEE18O FEE17M 3 

DENSIDAD HORARIA                                                              

COMPONENTE ASISTIDO POR EL 
DOCENTE 

OTROS COMPONENTES TOTAL HORAS 
SEMANALES 

HORAS GUIADAS HORAS DE APRENDIZAJE AUTÓNOMO 

4 6 10 

EJE DE FORMACION DE COMPETENCIA 

COMPETENCIA  
GÉNERICA  

ESPECIFICA  BÁSICA ESPECIFICA DE EJES  
 

ESPECIFICA  
INVESTIGACION 

COMPETENCIA 

Analiza los sistemas lineales de control en el dominio temporal y el dominio de la frecuencia aplicando los 
conceptos fundamentales con alto sentido crítico y de responsabilidad.   

UNIDADES DE COMPETENCIA NÚCLEOS TEMATICOS ESTRATEGIAS 

Establece los modelos matemáticos 
y representaciones de sistemas 
dinámicos lineales invariantes en el 
tiempo, en el dominio del tiempo y 
de la frecuencia para análisis de 
sistemas lineales. 

Modelos matemáticos para la 
representación de sistemas dinámicos 
lineales: Definición de Transformada de 

Laplace. Funciones singulares.  
Propiedades de la Transformada de 
Laplace.  Definiciones y nociones básicas de 
las ecuaciones diferenciales.  Resolución de 
problemas aplicando transformada de 
Laplace. Números complejos. Expresiones 
con números complejos. Funciones de 
variables complejas. 

- Disertación 
- Encuentro de saberes 
- Demostración 
- Ejemplificación 
- Búsqueda de Información 
- Conversatorio 
- Discusión 
- Lluvia de Ideas 
 

Analiza  los comportamientos 
cualitativos fundamentales de los 
sistemas lineales invariantes en el 
tiempo, en términos de la solución 
asociadas a sus modelos 
temporales y frecuenciales para 
análisis de sistemas lineales. 

Comportamiento de los sistemas 
lineales: Descripción Entrada/Salida.  

Respuesta impulsiva.  Función de 
transferencia. Definición. Concepto de 
Estado de  un  sistema.  Descripción  en  
variables  de  estado  de  un    sistema    
lineal,    invariante,    causal,    parámetros    
concentrados.    Determinístico. Relación  
entre  la  función  de  transferencia  y  la  
descripción  en  espacio  de  Estado, 
Ejemplos. 

Establece las fortalezas y 
debilidades de los distintos métodos 
para estudiar la estabilidad de loso 
sistemas lineales de control en el 
dominio temporal y frecuencial. 

Estabilidad de los sistemas lineales: 

Concepto  de  estabilidad,  estabilidad  
asintótica, estabilidad exponencial, Teorema 
de Estabilidad de Lyapunov, Primer método. 
Uso de la forma Canónica de Jordan. 
Estabilidad por el Método de Routh-Hurwitz. 
Estabilidad por el Método de Lyapunov, 
Funciones de Lyapunov.  
Segundo Método de Lyapunov. 
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