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Disefia estrategias de control de sistemas lineales invariantes en el tiempo para lineas de produccion en el
dominio temporal y de frecuencia de forma proactiva, ética y responsable.

UNIDADES DE COMPETENCIA

NUCLEOS TEMATICOS

ESTRATEGIAS

Determina las especificaciones para
el disefio de sistemas de control y
disefio robusto.

Disefio de sistemas de control y disefio
robusto: El problema de disefio. Criterios
de desempefio temporal (estabilidad,
precision en estado estacionario,
especificaciones de respuesta transitoria).
Restricciones: Ruido y perturbaciones.

Saturacion. Planta nominal y planta
perturbada. Compensadores propios.
Planteamiento  correcto.  Estabilidad .El

problema de compensacion. Enfoques de
disefio: entrante y saliente.
Algunas  configuraciones de
realimentado: serie, paralelo, serie-
paralelo, feedforward.

control

- Disertacion

- Encuentro de saberes

- Demostracion

- Ejemplificacion

- Busqueda de Informacion

Analiza los métodos clasicos de
disefio de estrategias de control en el
dominio de tiempo y frecuencia para
la aplicacion del mas 6ptimo.

Métodos clasicos de estrategias de
control:

Control por realimentacion del vector de
estado. Disefio de Observadores de
Luenberger de orden completo y reducido.
El problema de desacoplamiento.

- Conversatorio
- Discusién
- Lluvia de Ideas

Disefia controladores usando las
herramientas computacionales
para incorporarlo en los sistemas
lineales de control.

Paquetes computacionales para el
disefio de sistemas lineales de control:
Disefio de controladores PID y Adelanto-
Atraso (enfoque saliente). Disefio de
controladores usando Métodos Algebraicos
(enfoque entrante)
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