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JUSTIFICACION

Al finalizar el curso, el estudiante, estara en capacidad de: identificar, analizar y disefiar sistemas lineales; utilizar el
algebra de diagramas de bloque; analizar sistemas con salidas de primer orden y orden “N*.

OBJETIVO GENERAL

Interpretar y aplicar los conceptos basicos de control cldsico para el andlisis y modelado de sistemas fisicos

CONTENIDO
UNIDAD | Introduccién, Funciones de transferencia, Linealizacion de un modelo
Modelos matematicos de sistemas matematico no lineal Diagrama de bloques, Obtencién de funciones de
fisicos transferencia de sistemas fisicos.
UNIDAD II Introduccién, Controles proporcionales, Obtencién de accién de control

Sistemas de control automatico

derivativa e integrada, Efectos de la accidn de control derivativa e integral en el
comportamiento de un sistema, Reducciéon de las variaciones de los
parametros por uso de la Realimentacion.

UNIDAD IlI
Analisis de respuesta transitoria

Introduccién, Funciones de respuesta impulsiva, Sistemas de primer orden,
Sistemas de segundo orden, Sistemas de drdenes superiores, Criterio de
estabilidad de ROUTH-HORWITZ, Engranajes, Elementos sensores y
transductores.

UNIDAD IV
Andlisis de error I. Introduccion a la
optimizacién de sistemas

Caracteristicas de error estatico, Coeficiente de error dindmico, Criterios de
error, Introduccién a la optimizacion de sistemas.

UNIDAD V
El método del lugar de las raices

Introduccién, Diagramas del lugar de las raices, Andlisis de sistemas de control
utilizando el lugar de las raices.

UNIDAD VI
Métodos de respuesta de frecuencia

Introduccidén, Diagramas Logaritmicas, Diagramas polares, Diagramas del
modulo en funcidn de la fase, Criterio de estabilidad de NYOUMIST: Analisis de
estabilidad, Estabilidad relativa, Respuesta en frecuencia de lazo cerrado,
Determinacion experimental de funciones de transferencia

UNIDAD VII
Técnicas de proyecto y compensacion

Introduccién, Consideraciones preliminares de proyecto, Compensacion en
adelanto, Compensacién en atraso, Compensacién en atraso-adelanto.
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ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

- Revisioén Bibliografica
- Exposicion. Demostracion
- Técnica de la pregunta

ESTRATEGIAS DE EVALUACION

- Revisidn de los ejercicios resueltos
- Participacion individual
- Revisidn de informe prueba escrita individual

REFERENCIAS

e DELTORO, Vincent Fundamentos de Ingenieria Eléctrica.

e OGATA, Katsuhiko Ingenieria de Control Moderno.

e Webb. Industrial Control Electronics. Prentice Hall Hispanoamericana.
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