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JUSTIFICACION

La asignatura permitird realizar analisis de Estabilidad de los sistemas de control lineales, empleando el programa de

MATLAB vy realizar el disefio de controladores PID con ayuda de la computadora.

OBJETIVO GENERAL

Explicar y analizar la construccion y funcionamiento de las diferentes maquinas rotativas de corriente continua y
transformadores para conocer su aplicacidn en la generacidn y conversion de energia eléctrica.

CONTENIDO

PRACTICA| Familiarizacidon con el programa MATLAB Comando: TF, STEP, RAMP, RLOCUS

PRACTICA Il Uso de los comandos: BODE, MARGIN (h) NYQUIST, NICHOLLS (h)

PRACTICA Il Uso del programa SIMULINK, Simulacion de modelos de control Lazo
Abierto, Simulacién de modelos de control Lazo Cerrado, Simulaciéon de
modelos Multiples

PRACTICA IV Anilisis de los sistemas de control en el dominio temporal. Evaluacién de los
parametros de la respuesta transitoria y en régimen permanente.

PRACTICAV Disefio de controladores PID, utilizando la técnica de la respuesta temporal

PRACTICA VI Analisis de los sistemas de control, utilizando la técnica del lugar de ralas.
(rloas)

PRACTICA VII Disefio de controladores PID, utilizando la técnica del lugar de ralas. (rloas)

PRACTICA VIII Anilisis de los sistemas de control, empleando el diagrama de BODE (bode,
margin)

PRACTICA IX Disefio de controladores PID, utilizando la técnica de los diagramas de Bode

PRACTICA X Andlisis de los sistemas de control, utilizando los diagramas Nysquist y

diagramas de Nicholls.

ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

- Revisidn Bibliografica
- Exposicion. Demostracion
- Técnica de la pregunta
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ESTRATEGIAS DE EVALUACION

- Revisidn de los ejercicios resueltos
- Participacién individual
- Revisidn de informe prueba escrita individual
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