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Analiza sistemas de control utilizando los métodos de respuesta a la frecuencia para el disefio de controladores,
asi como el uso de la teoria de control moderno de sistemas autométicos que puedan ser observables y
controlables desde sus salidas y estados con respecto a su entorno de forma objetiva y responsable.

NUCLEOS TEMATICOS

UNIDADES DE COMPETENCIA

ESTRATEGIAS

Sistemas de Control y Métodos:
Definicion de sistemas de control,
Tipos de sistemas de control, Sistemas
en cadena abierta, Sistemas en
cadena cerrada, Funcién de
transferencia. Método de variables de
estado. Deterministicos, Estocésticos,
Lineales, No lineales.

Reconoce los tipos de sistemas y
métodos de andlisis de control para
verificar su estabilidad.

Ecuaciones y modelos de
componentes de sistemas de
control: Analisis de un sistema fisico a
través de un modelo matematico,
Obtencién de las ecuaciones de
sistemas mecéanicos simples,
transformadores mecanicos, sensores,
transductores y motores de corriente
directa.

Analiza los sistemas fisicos simples
para la obtencién de las ecuaciones
gue los caracteriza.

Variables de Estado: Definicion de
estado, Determinaciéon los estados,
Representacion de la ecuacién de
estado a partir del sistema, de la
funcion de transferencia, Programacion
paralela, Programacion en cascada,
Programacion directa.

Utiliza las ecuaciones de estado a
partir del sistema de control para su
modelacion.

Ensayos

Trabajo colaborativo
Diagramas

Informes de investigacién
Videos

Proyectos

Posters

Papeles de trabajo
(papers)

Murales
Representaciones
graficas

Articulos académicos
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Optimo vy
Control optimo,
Problemas de  control optimo,
Controlabilidad, Controlabilidad de
estado completo en sistemas de
tiempo discreto, Controlabilidad de
estado completo en sistemas de
tiempo continuo, Forma alternativa de
la condicion controlabilidad completa
de estado, Controlabilidad de salida,
Observabilidad, Sistemas observables,
Observabilidad completa de sistemas
de tiempo discreto, Observabilidad
completa de sistemas de tiempo
continuo, Condiciones en el plano S,
Forma alternativa de la condicion de
observabilidad completa, Relacién
entre observabilidad y controlabilidad,
Principio de dualidad.

Sistemas de Control

Adaptativo:

Analiza los sistemas de control a
través de los métodos matematicos de
evaluacién determinando su
observabilidad y controlabilidad.

EVIDENCIAS

TECNICAS

INSTRUMENTO

- Ensayo

— Videos

—  Proyectos

— Resolucién de ejercicios
- Foro

—  Ejercicios practicos

— Analisis de produccién escrita
— Andlisis de produccion oral
—  Observacion

Rubrica

Escala de estimacion
Lista de cotejo

Registro de observacion

REFERENCIAS

Del Toro, Vincent (1988). Fundamentos de Ingenieria Eléctrica. .22 edicién. Editorial. Prentice-Hall. México.

Ogata, Katsuhiko. (2010). Ingenieria de Control Moderno.52 edicién. Editorial. Pearson.

Webb, J y Greshock, K. (1992). Industrial Control Electronics. Prentice Hall Hispanoamericana

Dra. Edilia Teresa Papa Arcila
Secretaria General




